
6 Eksenli Robot

Tcknik Şartnanresi

l. Robot, 6 eksenli olmalıdır.

2. Robot, en az 80 cın mesafeye ulaşabilmelidir.

3. Robot, 0-45 "C ortaııı sıcak[ığında çalışabilnrelidir.

4. Robot, duvar, zemin, masa gibi yerlere istenilen açılarda bağlaırabilmelidir.

5. Robotun ağırlığı ortalama 60 kg olmalıdır.

6. Robot, 4 kg'a kadar yiik taşıyabilmelidir.

7. Robot, farklı anraçlarda kullanılmak için koınpresör veya farklı aparatların

eklenınesine donanıııısal ve yazılımsal olarak izin vennelidir.

8. Panel en az 8.4" dokunmatik ekrana sahip olmalıdır.

9. Panelde Türkçe dil opsiyonu bulunmalıdır.

l0. Panel üzerinde; minimum 6 ekseni aynı anda yönetn-ıeyi sağlayacak l2

yöıılii mouse bulunmalıdır.

ll. Panel üzerinden hareket isteğe bağlı olarak mouse veya tuşlarla yönetiliı,

bilmelidir.

l2. Panel robot çalışırken, sökülebilir özellikte olmalı ve robotun çalışması

durınaııralıd ı r.

13. Robot, gerekli yazılıınlar ve yerinde kurulum dahil olarak tesliın

edilnıelidir.

l4. Robotun fabrika hatalarına karşı en az 2 yılı iicretsiz garantisi ve garaırti

bitinıinden itibaren en az l0 yıl için i.icrete tabi olarak yedek parça ve servis

garantisi olma[ıdır.
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l5. Robot'a entegre olabilecek yada entegre olan ethernet alt yapılı PLC

olmalıdır. Tüın yan donanııııların PLC üzerinden kontrol edebilecek kadar

IO'ya sahip olmalıdır.

l6. Robotun. nıakina enrniyeti kurallarına ı-ıygun şekilde en az SlL2 seviyesiııde

alan tarayıcı ve acil stoplarla çevrelenmesi gerekmektedir. Gerekli görüılmesi

duruınunda ek olarak bir adet ışık bariyeri eklenebilecek Safety lO'lara

sahilı harici Gi.ivenlik PLC'si olnıalıdıı,.

l7. Dalra sonradan eklenecek olan robot çalışma ekipn,ıanına yetebilecek kadar

lO ek lenı,ırelidir. Çalışma ekipınanı eklendikten sonra robot ile entegrasyonu

için ek çalışma yapılacaktır.

l8. Iiobotun çalışn-ıa alanıı-ıa kadar sevkiyatı ve sigortası yükleniciye aittir.

l9. Robotun çalışına alanında kalibrasyonu ve tüm devreye alına bizıneti

yükleniciye aittir.

20. Robot, çalışma alanında nıontajlanınış

taınaınlanııış şekilde kabulü yapılacaktır.

Vc devreye alına hizmetlerı
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